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NOTATIONS : 

Torseur cinématique relatif au mouvement du solide U par rapport au solide V écrit 
au point K dans la base ( x , y , z ). 
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Torseur statique relatif à l’action mécanique exercée par le solide U sur le solide V 
écrit au point K dans la base ( x , y , z ). 
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DOCUMENT 6 : Schéma paramétré du mécanisme de la table élévatric
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